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A. 00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utworzeniem bazy turystyczno - wypoczynkowo - rekreacyjnej w Gminie Stary
Dzierzgon w miejscowosci Przezmark na dz. nr 116/4.

Podstawg do opracowania niniejszych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét jest
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. (Dz. U. 202 poz. 2072 ze zmianami, Dz. U.
75 poz. 664 z 2004 r.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i
realizacji rob6ét w ramach budowy bazy turystyczno - wypoczynkowo - rekreacyjnej w Gminie Stary
Dzierzgon w miejscowosci Przezmark na dz. nr 116/4.

1.3. Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1. Przeznaczenie obiektu i rozwigzania funkcjonalno-uzytkowe:

Budowa bazy turystyczno - wypoczynkowo - rekreacyjnej w Gminie Stary Dzierzgon w miejscowosci
Przezmark na dz. nr 116/4 ma na celu podniesienie atrakcyjnosci Szlaku Polskich Zamkow Gotyckich
na Powislu.

1.3.2. Ogoliny zakres robot

Podziat inwestycji na zadania

- budowa budynku jest inwestycjg jednoetapowa.

- wystepujace roboty: zwigzane z uksztattowaniem terenu, wykonaniem elementéw skfadowych
inwestycji oraz roboty budowlane wykonywane metoda tradycyjna.

- ogélny opis, usytuowanie obiektu, zagospodarowania terenu: zgodnie z planem zagospodarowania
terenu i projektem zagospodarowania.

1.3.3. Dokumentacja techniczna okre$lajgca przedmiot zaméwienia i stanowigca podstawe do
realizacji robét - wg opracowan branzowych - projektéw budowlano-wykonawczych dot. ww.
inwestycji.

1.3.4. Teren budowy

1.3.4.1. Charakterystyka terenu budowy

Teren przewidziany pod realizacje inwetsycji nie jest wyniesiony w stosunku do sasiedniej otaczajgcej
zabudowy i nie wymaga generalnej makroniwelac;ji.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania wspodlne dla robot objetych wymienionymi w
spisie tresci specyfikacjami.



1.4. Okreslenia podstawowe.

Kierownik budowy - osoba posiadajgca uprawnienia budowlane w branzy wyznaczona przez
Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji Kontraktu.

Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacjg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajgcego reprezentuje
interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodno$ci realizacji robét
budowlanych z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy
technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla prawidtowej realizacji swoich obowigzkow,
zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza
inspektorow nadzoru dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i
obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen zarzadzajacego realizacjg umowy.
Zgodnie z umowag, wykonawca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w cenie
ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajgcemu na placu budowy i utrzymywac¢ do
konca robét biuro zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - zwany réwniez Inzynierem - osoba posiadajaca
wyksztatcenie wyzsze i uprawnienia budowlane w zakresie kierowania i nadzorowania robotami w
branzy. Wyznaczona przez Inwestora do wystepowania w jego imieniu celem kontroli i nadzorowania
robot na budowie jak pkt. 1.3. A.00.00. zgodnie z Prawem Budowlanym.

Przedmiar robét - okreslenie rodzajow i ilosci poszczegdlnych robot

Laboratorium - laboratoria badawcze, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakoSci
materiatdw oraz robdt.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakoséich wykonaniaoraz za zgodno$c z
Dokumentacjq Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy .

Zmawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety Specyfikacji Technicznej (ST). Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
przekazanych reperéw do chwili odbioru kohcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Biuro Zarzadzajacego realizacja umowy i Inspektora Nadzoru

Wykonawca w ramach kontraktu zobowigzany jest zapewni¢ Zamawiajgcemu biuro dla Inspektora
Nadzoru w postaci pomieszczenia biura budowy, wyposazonego w biurko, krzesto i szafe na akta.
Wykonawca zapewni utrzymane biura.

1.6 Zakres robot i ich utrzymanie podczas budowy.

1.6.1Zakres i prowadzenie robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robét budowlanych budowy
budynku mieszkalnego jak w pkt. 1.3. A.00.00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich
zgodnos$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jakosci, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji projektowej
lub przekazanymi na pidmie przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot, jesli wymagac tego bedzie zarzadzajacy realizacjg umowy, zostang poprawione przez



wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Wykonaweca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry w razie
potrzeby bedzie stuzyt pomocg zarzadzajacemu realizacjg umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i
rzednych wyznaczonych przez wykonawce.

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zalozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez
wykonawce, zas w przypadku uszkodzenia lub usuniecia punktéw przez personel wykonawcy,
zostang one zatozone ponownie na jego koszt, réwniez w przypadkach, gdy roboty budowlane
wymagajg ich usuniecia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i
bedzie zobowigzany do przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkéw wykonawcy i
uwaza sie, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot. Decyzje
zarzadzajacego realizacjg umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegétowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy
podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy uwzglednia wyniki badan materiatéw i jakosci
robo6t, dopuszczalne niedoktadno$ci normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazng kwestie.

Polecenia zarzadzajgcego realizacjg umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie wykonawca.

1.6.2.Utrzymanie robo6t podczas budowy.
1. Wykonawca powinien utrzymywaé roboty do czasu kohncowego lub czesciowego odbioru.
Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb aby obiekt lub jego elementy byly w
zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru.

2. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie terenu budowy lub jego otoczenia
w zadawalajagcym stanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godz. po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inzynier
moze natychmiast zatrzymac roboty.

1.7. Zasady kontroli i odbioru robét.

1.7.1 Inzynier - Inspektor Nadzoru Inwestorskiego

1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot
beda oparte na osadzie inzynierskim. Inzynier uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z rozwazang
kwestig, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i badaniach materiatbw budowlanych,
doswiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestie, wigczajac wszelkie uwarunkowania sformulowane w kontrakcie i projekcie, wymagania
Specyfikacji, a takze normy i wytyczne.

2. Inzynier jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje
materiatow. Inzynier odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych
okreslonych w projekcie i Specyfikacji.

1.7.2.Dokumentacja projektowa.

1.Niniejsze materiaty Kontraktowe sg opracowane w oparciu o projekt techniczny.

2.Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej .

3.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wprowadzone na  piSmie i
autoryzowane przez Inspektora Nadzoru.

4 |stotne zmiany Dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzane przez Zamawiajgcego po
uzgodnieniu z Projektantem.

1.7.3.Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST .

Dokumentacja Projektowa ,ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolejnosc¢ ich waznosci: 1) Specyfikacje Techniczne 2) Dokumentacja Projektowa.



Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli muszg byé jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub
Specyfikacjami i moze wplyna¢ to na nie zadawalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.8. Teren budowy i dokumenty budowy.
1.8.1.Przekazanie terenu budowy.

1. Inzynier przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami,
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje oraz wspotrzedne panstwowe punktéw
gtéwnych, dokumentacje techniczna, kopie decyzji o pozwoleniu na budowie, kopie uzgodnien i
zezwolen uzyskanych w czasie przygotowania rob6t do realizacji przez zamawiajgcego dla
umozliwienia prowadzenia robot.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potwierdzenia przez Zamawiajgcego koncowego
odbioru robot. Wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie znakow geodezyjnych.
Uszkodzone lub zniszczone znaki Wykonawca naprawi lub odtworzy na wiasny koszt.

1.8.2.Tablice informacyjne.

1. Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca dostarczy i zainstaluje tablice informacyjna. Tablica
bedzie wykonana zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

2. Tablica informacyjna bedzie utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie w czasie catego
okresu realizacji robot .Koszt utrzymania tablicy informacyjnej obcigza Wykonawce.

3. Projekt Organizacji Placu Budowy wykonawca wykona na wiasny koszt i uzgodni go z
Inzynierem.

1.8.3.Zabezpieczenie terenu budowy.

1. Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz oséb zatrudnionych na Terenie Budowy
Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢ i zapewni¢ obstuge wszystkich tymczasowych
urzadzeh zabezpieczajgcych takich jak : ptoty, zapory, oswietlenie, znaki ostrzegawcze .

2. Wykonawca zapewni odpowiednie oswietlenie catodobowe zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa .

3. Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajgce powinny by¢ zatwierdzone przez Inzyniera
przed ich ustawieniem .

4. Koszt wykonania, dostarczenia i zainstalowania urzadzen oraz elementéw zabezpieczajgcych jest
uwzgledniony w stawce jednostkowej poszczegdlnych robaét.

1.8.4.Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy
na biezaco, zaréwno dla potrzeb zamawiajgcego, jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego
przekazania wykonawcy placu budowy, az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezaco i powinny
odzwierciedla¢ postep robodt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkow oraz stan techniczny i wszystkie
kwestie zwigzane z zarzagdzaniem budowsa.
Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych miedzy nimi, w sposéb uniemozliwiajacy
wprowadzanie pozniejszych dopiskéw.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzy$cie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno wykonawce, jak i zarzgdzajacego realizacjg
umowy.
W szczegoélnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje:

» data przejecia przez wykonawce placu budowy

» data dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajgcego

» zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacjg umowy dokumentéw wymaganych w p. 2.3.1.

przygotowanych przez Wykonawce



» daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robét
» postep robét, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robét
« daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opéznien lub przerw w robotach
* komentarze i instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy
« daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiekolwiek zawieszenia realizacji rob6t z polecenia
zarzadzajacego realizacjg umowy
+ daty zgtoszenia robét do czesciowych i koncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia lub
wykonania robét zamiennych
* wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy
* warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji rob6t majace wptyw na czasowe
ich ograniczenia lub spetienia szczegdlnych wymagan wynikajacych 2z warunkow
klimatycznych
+ dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robét, szczegdlnie w
odniesieniu do wytyczenia obiektéw w terenie
» dane na temat sposobu zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie
+ dane na temat jakosci materiatéw, poboru prébek i wynikow badan z okresleniem przez kogo
zostaty przeprowadzone i pobrane
* wyniki poszczegdlnych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone
+ inne istotne informacje o postepie robot.
Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez wykonawce
powinny by¢ na biezgco przedstawione do wiadomosci i akceptacji zarzgdzajacemu realizacjg umowy.
Wszystkie decyzje zarzadzajgcego realizacja umowy, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢
podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi. Zarzadzajacy
realizacjg umowy jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu
dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.8.5.Ksiega obmiaru.
Nie obowigzuje prowadzenie ksiegi obmiarow.

1.8.6.Pozostate dokumenty budowy.
1. Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz Dziennika Budowy i Ksiegi Obmiaréw nastepujace
dokumenty :

* pozwolenie na realizacje budowy

» protokoty przekazania terenu Wykonawcy

* umowy administracyjne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne

* protokoty odbioru robét.

1.8.7.Przechowywanie dokumentéw budowy.

1. Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawce na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym z mozliwo$cig dostepu przez osoby upowaznione.

2. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowac jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem

3. Zaginiecie Dziennika Budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodéw, moéwigcych o przyczynach
zaistniatych wypadkéw albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowaé natychmiastowe
powiadomienie wiasciwych organow .

1.9. Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ wobec prawa.

1.9.1.Przestrzeganie prawa.

1. Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzgdzenia wtadz lokalnych, inne przepisy,
instrukcje oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposdb sg zwigzane z realizacjg robét lub mogg wptynac
na sposob przeprowadzenia robot .

2. W czasie prowadzenia rob6ot Wykonawca powinien przestrzegaé i stosowaé wszystkie przepisy
wymienione w ust.1.

1.9.2.Stosowanie rozwigzan opatentowanych.

1. Jezeli od Wykonawcy wymaga sie lub tez uzna on za konieczne albo uzasadnione uzycie
rozwigzania projektowego, urzadzenia, materiatu lub metody, ktére sg chronione patentem lub innym
prawem wiasnosci, to Wykonawca powinien spetni¢ wszystkie wymagania okreslone prawem |,
dotyczace zasad zastosowania chronionego rozwigzania, urzgdzenia, materiatu lub metody .

2. Wymagania okreslone w ust.1 powinny by¢ spetnione przez Wykonawce przed przystgpieniem do
robot, w ktérych majg zastosowanie chronione rozwigzania, urzadzenia, materiaty lub metody.



3. Wykonawca powinien poinformowac Inzyniera o uzyskaniu wymaganych uzgodnien, a w
razie potrzeby przedstawi¢ ich kopie.
Jezeli niedotrzymanie wymagan sformutowanych w ust. 1i 2 spowoduje nastepstwa finansowe
lub prawne, to w catosci obcigzajg one Wykonawce.
1.9.3.0chrona wtasnosci publicznej i prawne;j.
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publiczne;j
oraz prawnej:
1. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtadciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych
dziatah ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub
prawnej to Wykonawca na swéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnosé.
Stan uszkodzonej lub naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia .
2. Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzgdzenia podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich niezbednych
adaptacji i innych koniecznych robét w obrebie Terenu Budowy w mozliwym najkrotszym czasie , nie
dluzszym jednak niz w czasie przewidzianym harmonogramem tych robdét . Wykonawca okaze
wspoétprace i utatwi przeprowadzenie wymienionych robot .
3. Zakfada sie, ze Wykonawca zapozna sie z zakresem robot wymienionych w ust. 4. i uwzgledni ich
przeprowadzenie planujac swoje roboty. W zwigzku z tym roboty wymienione w ust. 4,
przeprowadzone w zakresie i w terminie ustalonym przed podpisaniem Kontraktu nie mogg byé¢
podstawg do zmiany terminu realizacji Kontraktu .
4. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien podjaé¢ wszelkie niezbedne kroki majgce na
celu zabezpieczenie instalacji i urzadzen podziemnych oraz nadziemnych przed ich uszkodzeniem w
czasie realizacji robot.
5. W przypadku przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca natychmiast powiadomi
odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca wiascicielem instalacji, a takze Inzyniera. Wykonawca
bedzie wspodtpracowat w usunieciu powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.
6. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wykazanych na planach i
rysunkach dostarczanych Wykonawcy przez Zamawiajgcego i powstate bez winy lub zaniedbania
Wykonawcy zostang usuniete na koszt Zamawiajgcego . W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzenh obcigza Wykonawce .
1.9.4.0chrona srodowiska.
1. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaC w czasie prowadzenia robdt wszystkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego .
2.W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapewnié spetnienie nastepujagcych  warunkéw :
a) miejsce na baze , magazyny , sktadowiska powinny by¢ tak wybrane, aby

nie powodowa¢ zniszczen w srodowisku naturalnym,

b) powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed :
e zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami, paliwem,
olejami materiatami bitumicznymi , oraz innymi szkodliwymi
substancjami,
* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami ,
* przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu ,
* mozliwoscig powstania pozaru ,

c) praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie
moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym poza terenem
prowadzenia robot.

d)Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska, obcigzajg Wykonawce .

1.9.5. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i
odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie,
ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia sg wliczone w cene umowna,.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w
stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu



budowy, we wszystkich urzgdzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.
Materiaty tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpieczne;j
odlegtosci od budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry mégtby powstaé w okresie
realizacji robdt lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow. Uzycie materiatow,
ktére wptywajg na trwate zmiany $rodowiska, ani materiatéw emitujgcych promieniowanie w ilosciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty z odzysku lub
pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robét muszg by¢ poswiadczone przez odpowiednie
urzedy i wtadze jako bezpieczne dla Srodowiska. Materiaty, ktore sg niebezpieczne tylko w czasie
budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materialy pylace) moga
by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda spetnione wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania.
Przed uzyciem takich materiatdw zamawiajagcy musi uzyska¢ aprobate od odpowiednich witadz
administracji panstwowej, jesli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

1.10 Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami
1.10.1 Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w skiad projektu organizacji robot
Zgodnie z umowg, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania
zasadniczych robodt, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajgcemu
realizacjg umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:

1) projekt organizacji robot

2) szczegotowy harmonogram robét i finansowania

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

4) program zapewnienia jakosci

1.10.2 Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania robé6t. Ma on zapewnié¢ zaplanowany sposéb realizacji robaét,
w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnig realizacje robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacjg
umowy oraz harmonogramem robét. Powinien zawierac:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot

- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot

1.10.3 Szczegotowy harmonogram robét i finansowania

Szczegdtowy harmonogram robét i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z
dokumentacji projektowej i ustaleh zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w
dziedzinie rob6t budowlanych i montazowych, kolejnos$¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewnié
wykonanie robdt w terminie okreslonym w umowie.

Wykonawca przedstawi zarzgdzajgcemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegodtowy
harmonogram robdt i pfatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robét w
zakresie gtéwnych obiektéw i zadan kontraktowych.

Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robét.

1.10.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych przepisow i
wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy, program
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby personel nie
pracowat w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich
wymagan sanitarnych.

1.11. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

1.11.1. Informacje ogdlne

W trakcie trwania budowy i przed zakohczeniem robot wykonawca jest zobowigzany do dostarczania
na polecenie zarzadzajgcego realizacjg umowy nastepujgcych dokumentow:

- rysunki robocze

- aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

- dokumentacja powykonawcza



- Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Dokumenty sktadane zarzadzajagcemu realizacjg umowy winny byé wyraznie oznaczone nazwg
przedsiewziecia i zaadresowane na jego adres.

Przedktadane dane winny by¢ na tyle szczegbétowe, aby mozna byto ustali¢ ich zgodno$c¢ z
dokumentami wchodzgcymi w skiad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie
harmonograméw, rysunkow roboczych, wykazow materiatdbw oraz procedur ziozonych lub
wnioskowanych przez wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajace
stad koszty ponoszone bedg wytacznie przez wykonawce.

1.11.2 Rysunki robocze

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktérych zarzadzajgcy realizacjg umowy wyda polecenie
przedifozenia wykazow, rysunkow lub opisow nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane dopoki
nie otrzyma on niezbednych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkéw
roboczych. Zarzadzajacy realizacjg umowy sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogdélnych warunkow
projektowania i w zadnym przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omyiki lub
braki w nich zawarte.

Zarzadzajacy realizacjg umowy zajmie sie przedfozonymi materiatami mozliwie jak najszybciej,
zatwierdzi i przekaze je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie. Zwiloka wynikajgca z
ewentualnej koniecznosci ponownego sktadania dokumentéw nie powoduje przedtuzenia terminéw
okreslonych w umowie.

Wykonawca przedktada zarzadzajgcemu realizacje umowy do sprawdzenia po cztery (4) egzemplarze
wszystkich dokumentéw w formacie A4 lub A3. W przypadku wiekszych rysunkoéw, ktére nie moga byé
tatwo reprodukowane przy uzyciu standardowej kserokopiarki, wykonawca ziozy trzy (3) kopie
dokumentu lub dostarczy jego zapis w formie elektronicznej. Rysunki robocze beda przedktadane
zarzadzajacemu realizacjg umowy w odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie mniej niz 10
zwyklych dni roboczych na ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkdéw roboczych elementow i urzadzen wspéizaleznych ze soba, nalezy
koordynowac w taki sposob, aby zarzadzajacy realizacjg umowy otrzymat wszystkie rysunki na czas
tak, zeby moégt poza przeanalizowaniem poszczegélnych elementéw, dokona¢ przegladu ich
wzajemnych powigzan.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawiera¢ wszelkie niezbedne
informacje, w tym doktadne oznaczenie elementéw w odniesieniu do projektu wykonawczego i
szczegotowych  specyfikacji technicznych. Sktadanym dokumentom kazdorazowo powinno
towarzyszy¢ pismo przewodnie, zawierajace nastepujace informacje:

1) Nazwa inwestycji

2) Nr umowy

3) llos¢ egzemplarzy sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunki rewizja dotyczy

Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktérym omowione jest dane urzadzenie, materiat lub
element

Data przekazania

O ile zarzadzajacy realizacjg umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane beda przez
wykonawce, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunki roboczym lub w
innych uzgodniony sposob, ze sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit oraz ze roboty w nich
przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i zostaly sprawdzone pod wzgledem wymiaréw i
powigzah z wszelkimi innymi elementami. Zarzadzajacy realizacjg umowy, w uzasadnionych
przypadkach, moze wymagaé akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzér autorski.

1.11.3 Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlanych i montazowych, kolejnosé robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie i zgodnie z
wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3. wykonawca we wstepnej fazie robét przedstawia do zatwierdzenia
szczegotowy harmonogram robot i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten
w miare postepu robét moze byé aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywaé po
zatwierdzeniu przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

1.11.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatdow, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robét. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie
rysunkow, wytgcznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedktadaC¢ zarzadzajgcemu
realizacjg umowy aktualizowane na biezaco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w



celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia. Po zakonczeniu robét kompletny zestaw rysunkéw
zostanie przekazany zarzgadzajgcemu realizacjg umowy.

1.11.5. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen
Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robét, po sze$¢ egzemplarzy kompletnych instrukcji w
zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu mechanicznego,
elektrycznego lub elektronicznego. O wymogu tym zostang poinformowani ich producenci i/lub
dostawcy za$ wynikajgace stad koszty zostang uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub
systemu.
Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem ptatnosci dla wykonawcy za wykonane
roboty przekraczajgce poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwierdzone przez
zarzadzajgcego realizacja umowy w dostarczonych instrukcjach zostang uzupetnione przez
wykonawce w ciggu 30 dni kalendarzowych nastepujacych po zawiadomieniu przez zarzgdzajgcego
realizacjg umowy o stwierdzonych brakach.
Kazda instrukcja powinna zawiera¢ m.in. nastepujace informacje:
1. Strona tytutlowa zawierajaca: tytut instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania urzadzenia
2. Spis tresci
3. Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, peiny adres
pocztowych
4. Gwarancje producenta
5. Wykresy i ilustracje
6. Szczegotowy opis funkcji kazdego gtéwnego elementu sktadowego ukfadu
7. Dane o osiggach i wielkosci nominalne
8. Instrukcje instalacyjne
9. Procedura rozruchu
10. Wiasciwa regulacja
11. Procedury testowania
12. Zasady eksploatac;ji
13. Instrukcja wytaczania z eksploatadji
14. Instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek
15. Srodki ostroznosci
16. Instrukcje dotyczace konserwacji i naprawy winny zawiera¢ szczegétowe rysunki montazowe
Zz numerami czesci, wykazami czesci, instrukcjami odno$nie zamawiania czesci zamiennych
wraz z kompletng instrukcjg konserwacji zachowawczej niezbednej do utrzymania dobrego
stanu i trwatosci urzadzen
17. Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktow, ktore nalezy smarowac lub naoliwic,
zalecanymi rodzajami, klasg i zakresem temperatur smaréw i zalecang czestotliwoscig
smarowania
18. Wykaz =zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego
przedstawiciela producenta
19. Wykaz ustawien przekaznikow elektrycznych oraz nastawien przetacznikdéw sterujgcych i
alarmowych.
20. Schemat potaczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym ukiadow sterujgcych i
oSwietleniowych.
Instrukcje muszg by¢é kompletne i uwzgledniaé cato$¢ urzadzeniami ukifaddw sterujacych,
akcesoriow i elementéw dodatkowych.

2.00. MATERIALY | URZADZENIA
Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podane w ST 2.00. dotyczg
catej pozycji - wszystkich rodzajow robét.

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw i urzadzen
1. Zrédta uzyskania materiatéw i urzadzen powinny  byé  wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot .
2. Wykonawca nie moze eksploatowaé Zrédta materiatdw miejscowych do  czasu,
gdy plan eksploatacji zrodta zostanie zatwierdzony na pismie przez Inzyniera.
3. Nie p6zniegj niz trzy tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatéw lub
wbudowaniem urzadzen, Wykonawca dostarczy odpowiednie Swiadectwa i wyniki niezbednych
badan laboratoryjnych.
4. W przypadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materiatu lub urzadzenia ze wskazanego
zrodta, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera i materiat lub urzadzenie z innego Zrédta

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .



Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, bedg ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorych znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem .
2.3.Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty zachowaly swojg jakos¢ i
przydatnos¢ do robot. Powinny by¢ dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca sktadowania czasowego materiatdbw bedg po zakohczeniu robét odprowadzone przez
wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. 2.4.Wariantowe
stosowanie materiatow .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatéw nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inzyniera.

3.0. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow zawartych w ST. W
przypadku braku ustalen sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem .

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
technicznym i gotowo$ci do pracy . Bedzie to zgodne z przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet po akceptaciji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw kontraktu, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot .

4.0. TRANSPORT MATERIALOW

1. Wszystkie materialy powinny byc¢ transportowane w sposob zapewniajacy zachowanie ich
jakosci i przydatnosci do robot .

2.Kruszywa powinny by¢ transportowane z miejsca sktadowania do miejsca wbudowania w
sposob zapobiegajacy stratom .

3.Zaprawy i betony powinny by¢ transportowane w sposob zapobiegajacy segregacji sktadnikow

4. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spethiaC wymagania dotyczgace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

5. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z
placu budowy.

6. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i zniszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdowych do Terenu Budowy.

5.00.WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.

. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem oraz za

jakos¢ zastosowanych materiatoéw i wykonywanych robét za ich zgodnosé z Dokumentacjg

Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera . Wykonawca uzyje sprzet

gwarantujacy wysokg jakos¢ robot.

*  Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.



* Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu robét
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier , poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

* Inzynier bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot |,
oceng jakosci materiatéw i postepem robé6t a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacjg Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu
przez Wykonawce .

*  Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie , Dokumentacji Projektowej i w ST , a takze w
normach i wytycznych .

* Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli materiatbw dostarczanych na
budowe lub na niej produkowanych.

*  Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty,
ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej i ST.

*  Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt. 2.1.

. Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca .

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewniania jakosci.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewniania jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposdb wykonania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdét zgodnie z Dokumentacjg
Techniczna, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

6.1.1. Czes¢ ogodlna opisowa
» system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot
* organizacja wykonania robét, terminy i sposéb prowadzenia robét ,
* bhp,
» wykaz zespotow roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
* wykaz osdb odpowiedzialnych za jako$c¢ i terminowos$¢ wykonania
poszczegdélnych elementéw robot,
* wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie,
» opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej oraz formy gromadzenia
wynikow,

6.1.2. Czes¢ szczegodtowa opisujgca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie ,

» wykaz urzadzenh do magazynowania materiatow ,

* sposéb zabezpieczania i ochrony przed utratg ich wlasciwosci ,

* sposéb i procedura pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonania poszczegolnych robot,

* sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot .
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$¢ materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet i urzadzenia niezbedne do pobierania prébek,
badan materiatéw i robét .Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatéw oraz robét
z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST .
Minimalne wymagania co do zakresu badan sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone Inzynier ustali jaki zakres jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajgcych
procedury badan
Inzynier bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach,
urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych . Jesli niedociggniecia te bedag tak
powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy



Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatow . Wszystkie
koszty, zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatdbw ponosi Wykonawca .

6.3 Pobieranie probek.

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek .

Na zalecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych materiatow,
ktéore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli .

Koszty tych dodatkowych badah pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ; w
przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane , w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4 Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4.1 Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzania, Inzynier uprawniony jest do dokonania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodfa ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce bedzie
oceniat zgodnos¢ materiatéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce .
Inzynier moze pobieraC prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych badan albo oprze sie
wytgcznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdw i robét z Dokumentacjg
Techniczng i ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtornych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.
6.5 Atesty.
6.5.1. Przed wykonaniem badan jakosci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajgce atest stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami kontraktu. 6.5.2.W
przypadku materiatéw ,dla ktorych atesty sg wymagane przez warunki kontraktu kazda partia
dostarczona do robét powinna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. 6.5.3.
Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta. 6.5.4.Materiaty i
urzadzenia stosowane w oparciu o atesty mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jesli stwierdzona
zostanie niezgodno$¢ wiasciwosci z warunkami kontraktu to takie materiaty i urzadzenia zostang
odrzucone.

7.00. OBMIAR ROBOT.
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét w procencie zaawansowania
elementu rozliczeniowego.

8.0 ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbiorow robét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru,

dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy

al odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

¢/ odbiorowi kohcowemu,
d/ odbiorowi ostatecznemu. 8.1.1. Odbior robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.



Odbidér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Gotowos¢ danej
czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie , nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen, Inzynier
ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych
przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchyleh i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub dodatkowych Inzynier
uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych danej czesci robdt.

8.1.2 Odbior czesciowy.

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia.
8.1.3 Odbior koncowy robot.

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego powinna
by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i kompletnosci oraz prawidlowosci operatu
kolaudacyjnego.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw ,ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
Dokumentacjg Projektowg i ST. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacjg
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania roboét uzupetniajacych i robot poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST
bedg obowigzywaty przepisy,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych
Tom I”.

8.1.4. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru konhcowego.

8.2. Dokumenty do odbioru kohcowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robétjest protokét odbioru
koncowego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty :

» dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami

» Specyfikacje Techniczne,

* uwagi i zalecenia Inzyniera zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i

udokumentowanie wykonania jego zalecen,

» recepty i ustalenia technologiczne,

* Dzienniki budowy,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z
ST,

+ atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

» sprawozdanie techniczne,

* geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

* powykonawcza dokumentacje geodezyjno- kartograficzna, umozliwiajaca
whniesienie zmian na mape zasadniczg do ewidencji sieci uzbrojenia terenu,

» kopie mapy powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacedo.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin



odbioru koricowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

9.00. PODSTAWA PLATNOSCI. 9.1
Ustalenia ogodlne.

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za element
rozliczeniowy.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy i normatywy
Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.

10.2. Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze
panstwowe, jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i
wytycznych w trakcie realizacji rob6t. Najwazniejsze z nich to:
Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz. 414) wraz z
pbzniejszymi zmianami.

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003r. (Dz. U. Nr
80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami

3. Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania
na srodowisko z dnia 9 listopada 2000r. (Dz. U. Nr 109/2000 poz. 1157)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989r. (Dz. U. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pdzniejszymi zmianami.

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatdw oraz nowych metod
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 10/1995, poz. 48).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r. w sprawie okreslenia metod i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robé6t budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym (Dz. U. z 2004r. Nr 130, poz. 1389).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie okreslenia
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z
2004r. Nr 202, poz. 2072).

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni odpowiedzialny za

spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych

urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajgcego realizacja umowy o swoich dziataniach w

tym zakresie, przedstawiajgc kopie atestéw i innych wymaganych Swiadectw.
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B-01.01 USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z utworzeniem bazy turystyczno - wypoczynkowo - rekreacyjnej w Gminie
Stary Dzierzgon w miejscowosci Przezmark na dz. nr 116/4.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
usunieciem krzakow, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow
Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:

pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,
spycharki, koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrebem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem krzakdéw obejmujg wyciecie i wykarczowanie krzakéw, wywiezienie
karpiny i gafezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotdw oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopoéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakéw.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny byé usuniete przez Wykonawce z terenu

budowy.

Palenie rodlinnosci usunietej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek

zadba¢, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich

przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem matej
ilodci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w



dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi

przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usung¢é go W miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera,

w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgodg Inzyniera, sg zakopywane na terenie

budowy, to powinny by¢é one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta
warstwag gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu

o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci
po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami

odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie przeptyw waod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakdéw jest:
dla krzakow - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wediug pkt 7. Cena wykonania
robot obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu, uporzagdkowanie miejsca
prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE Nie wystepuja.



B-01.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny przy zagospodarowaniu czesci
rekreacyjnej, boisk i placu zabaw na terenie bazy rekreacyjno-biwakowej w Gminie Stary Dzierzgon w
miejscowosci Przezmark na dz. nr 116/4.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie do
powtdérnego uzycia nalezy stosowac: rowniarki, spycharki,
topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu. Do wykonania robdét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny
nadajacej sie do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,
topaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,WWymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié¢
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od

odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtdérnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5. Teren pod
budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢

oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umachianiu



skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz

do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego
wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubos¢
warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentac;ji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, wedilug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i
bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest
pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darnine

nalezy zdja¢é w sposéb, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich
warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cig¢ w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra.
Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak
miejsca na takie rozfozenie darniny, to nalezy jg magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze
rozwoju roédlin darnine nalezy sktadowa¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darnine
nalezy sktadowac¢ warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekraczac 4 tygodni.

Darnine nie nadajaca sie do powtérnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢é na miejsce wskazane w przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
9.2. Cenazjednostki obmiarowej

Cena 1 m“ wykonania robét obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



B-01.03 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
gruntowego.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni. llosci zgodne z
przedmiarem robat.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST A-00.00. ,\Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST A-00.00. ,WWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza, jest
mozliwe wytgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykfad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentac;ji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inzyniera.



Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢é oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokos¢ zaakceptowang przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w
ilodci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowac réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej
niz+10 cmi-5cm.

6.2.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg + 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie warto$ci modutéw odksztatcenia, to
wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normag BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogodlne” pkt 7.1.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fatq

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



B - 01.04 PODBUDOWA Z MIESZANKI ZWIROWO - PIASKOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z mieszanki zwirowo-piaskowej stabilizowanej mechanicznie na
zadaniu ,,Utworzenie bazy turystyczno - wypoczynkowo rekreacyjnej w Gminie Stary Dzierzgon”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ST stanowi obowiazujaca podstawg do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z wykonywaniem
podbudowy z mieszanki zwirowo-piaskowej stabilizowanej mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z mieszanki zwirowo-piaskowe;j stabilizowanej mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszezonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowej, grubos¢ warstwy 12 cm po
zageszczeniu.

1.4.2. Nawierzchnia drogi lesnej - warstwa gorna nawierzchni drogi wykonana z kruszywa naturalnego o
ciagtym uziarnieniu stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu nie wigkszym niz 32 mm, grubo$¢ warstwy 3
cm po zaggszczeniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robo6t podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materiaty

2.1. Wymagania dotyczace materiatow

Wymagania dotyczace materiatéw, ich skladowania, podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialem do wykonania podbudowy jest mieszanka zwirowo-piaskowa o uziarnieniu nie wigkszym niz 50

mm, neutralny dla srodowiska i nie zawieraj acy szkodliwych zwiazkéw. Do nawierzchni nalezy uzy¢ kruszywa
o ciagltym uziarnieniu stabilizowanego mechanicznie.

3. wykonanie robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
3.1. Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.



3.2. Odcinek prébny

Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.5.

3.3. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST  D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

4. kontrola jakosci robot

4.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.

4.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

4.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

4.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaré6w podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
6.4.

4.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

5. obmiar robot

5.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 7.

5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z mieszanki zwirowo-
piaskowej stabilizowanej mechanicznie .

8. Odbior robot



Zasady odbioru robot okreslono w ST D-4.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 8.

9. podstawa pfatnosci

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m podbudowy oraz nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualna naprawg podtoza,

- przygotowanie gruzu oraz kruszywa o ciagtym uziarnieniu,

- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zaggszczenie rozlozonej materiatu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy i nawierzchni w czasie robot.

10. przepisy zwigzane
Normy i przepisy zwiazane podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.



B-01.04. NAWIERZCHNIE Z KRUSZYW NATURALNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstw piaskowych nawierzchni utwardzonych.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchniowych. llosci robét podano w przedmiarze robdét.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST A-00.00.
~YVymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw podsypkowych sa:

- piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw podsypkowych powinny spetnia¢ nastepujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia;
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gdzie:

D45 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podsypkowej

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;
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gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe podsypkowa,

dyo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe podsypkowa.

Piasek stosowany do wykonywania warstw podsypkowych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-

B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

2.4. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Skltadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy podsypkowej nie jest woudowane bezposrednio

po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot

powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami

kamiennymi. Podioze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy podsypkowej powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- walcéw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.



4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST F-02.00. ,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podioza”.

Warstwy podsypkowe powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacjg projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosé¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy podsypkowej nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podtuznymi czesciowo nakfadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezgco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa podsypkowa powinna by¢ zageszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotno$c¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i
réwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy podsypkowej.

Warstwa podsypkowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyze;j
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. Réwnos$¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy podsypkowej nalezy mierzy¢ 4

metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy podsypkowej nalezy mierzyé

4 metrowa fatg. Nieréwnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg + 0,5%.



6.3.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.5. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm,

-2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos$é co najmniej 5 cm, uzupetnienie nowym materiatem
o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.6. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 7.1.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réownosci nawierzchni planografem i fatg

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



B - 01.06 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego. lloci robét podano w przedmiarze robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych do komunikac;ji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST A-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST A-00.00.
~YVWymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa;

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],

- zwir lub piasek do wykonania faw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zalezno$ci od przekroju poprzecznego rozrdznia sie dwa rodzaje obrzezy:

- obrzeze niskie -On,

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoéci i liczby uszkodzeh oraz odchytek wymiarowych obrzeza
dzieli sie na:

- gatunek 1 - G1,

- gatunek 2 -G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm
gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztatt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt
chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

betonowego obrzeza
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Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h
On 75 6 20
100 6 20

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy Dopuszczalne
odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy



Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac
wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielkos¢
wad i uszkodzen

Gatunek 1 2 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukto$¢ powierzchni i krawedzi w mm 3
Szczerby i ograniczajgcych powierzchnie niedopuszczalne
uszkodzenia gorne (Scieralne)
krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostate 2 2

powierzchnie: liczba, max 20 40
dtugosé, mm, max 6 10
gtebokosé, mm, max

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grubosé 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugosé¢ minimum 5 cm wieksza niz
szerokos¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skfadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w ST F-
08.00 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w ST F-06.00. ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST A-00.00. ,WWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna



wykopu ew. konstrukgcji szalunku.

5.3. Podtoze lub podsypka (lawa)

Podioze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (tawe) wykonuje sie
przez zasypanie koryta Zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic¢ je piaskiem lub zaprawag
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny
muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].
Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatébw powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktdére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petng gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 7.1.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt. 9.1.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4.  PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7. PN-B-19701
8. BN-80/6775-

03/01
9. BN-80/6775-

03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne.  Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza.



C-01.00.SPECYFIKACJE TECHNICZNE - PLAC ZABAW



C-01.01 Montaz i wznoszenie konstrukcji gotowych

Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji - CPV 45223800-4
Artykuty do zabaw na wolnym powietrzu ,gier salonowych i towarzyskich -CPV 37530000-2

2.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegotowe
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z ksztattowaniem placéw zabaw oraz
montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji .
2.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.
2.3.
2.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robét zwigzanych z ksztattowaniem placow zabaw oraz montazem i
wznoszeniem gotowych konstrukcji .
2.4. Montaz matej architektury
241. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
242, Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z SIWZ i poleceniami Zamawiajacego .
2.43. Mata architektura
1. kawki - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony .
2. Urzadzenia zabawowe - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony .
3. Kosze na Smieci - wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony .
4. Grill z zadaszeniem — wyrob gotowy, fabrycznie wykonczony

5. Tablice informacyjne - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony zgodnie z wytyczne dotyczace
promocji projektéw UE dla beneficjentdw regionalnego programu operacyjnego dla wojewddztwa
pomorskiego na lata 2007-2013 wzor nr 2.

6 Stojaki pod rowery - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony, kazdy na 5 roweréw
2.4.4 Materialy
Belki nosne mocujace elementy placu zabaw w podtozu winny by¢ wykonywane z drewna w formie
belek bezrdzeniowych, okragte o srednicy @ 100 - 120 mm lub o przekroju kwadratowym
(100x100mm), zabezpieczonych impregnatami olejowymi.
Mocowanie belek minimum 10 cm ponad ziemig na stalowych kotwach.
Metalowe kotwy mocowane do belek w bezpieczny sposoéb i nie majg zadnych wystajacych
elementéw.
Pozostate elementy drewniane w tym podesty nalezy wykonaé z drewna akacjowego lub z drewna
innych gatunkéw w formie belek bezrdzeniowych, o przekroju okragtym, zabezpieczonych
impregnatami olejowymi.
Szczeble barierek, daszki, mozna wykonac¢ ze sklejki wodoodpornej pomalowanej farbami
odpornymi na warunki atmosferyczne.
Elementy metalowe majg by¢ malowane proszkowo, farbami zapewniajgcymi odpornos¢ na
warunki atmosferyczne.
Slizg zjezdzalni nalezy wykonaé z blachy ze stali nierdzewne;.
Wszystkie stosowane sruby winny by¢ ocynkowane .
Materiaty, substancje, sruby, taricuchy, sprezyny i inne potaczenia oraz elementy zabezpieczajgce
wykorzystane przy produkcji i montazu maja posiada¢ wymagane atesty i dopuszczenia.
Wszystkie elementy drewniane majg by¢ wyszlifowane.



Wszystkie elementy placu zabaw wymienione powyzej mogg by¢ zastgpione przez inne,
rbwnowazne, posiadajgce wszystkie wymagane atesty i pozwolenia po uprzednim zaakceptowaniu
przez Inwestora oraz architekta. Elementy drewniane: - belki drewniane:

a) Belki okragte (Srednica 100 i 120 mm) wykonane s3 z drewna iglastego,
bezrdzeniowego. Drewno impregnowane cisnieniowo i barwione na kolor brgzowy. b) Belki
kwadratowe bezrdzeniowe (100 x 100 mm) zabezpieczone impregnatami olejowymi.

Posadowienie urzadzen na stopach stalowych ocynkowanych zakotwionych do stop betonowych.
Wszystkie elementy drewniane muszg by¢ wyprofilowane i posiada¢ zaokraglone krawedzie.
Wszystkie elementy stalowe ze stali ocynkowanej min. 3mm grubosci, o zaokraglonych krawedziach
oraz malowane proszkowo.

Wszelkie nakretki i $rubki sg zagtebione w drewnie lub pokryte zabezpieczajagcym kapselkiem w
kolorze drewna. Zadna $ruba nie moze wystawaé ponad powierzchnie drewna. Kapselki
zabezpieczajgce muszg by¢ zamontowane w sposob uniemozliwiajacy ich wyciggniecie przez dzieci.

2.4.5. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztattowaniem placow zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu
sprzetu.

2.4.6. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi Srodkami
transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.

2.5. Wykonanie robot

2.5.1 Zamontowanie elementow matej architektury

Montaz - wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe lub pod wykonanie stopy

fundamentowej , rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

2.6. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z umowg pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania. Wszystkie urzadzenia winny posiada¢ stosowne
atesty bezpieczenhstwa.

2.7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

Elementy matej architektury - za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen

2.8. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z
SIWZ i umowa.



